AZORBAYCAN TEXNIiKi UNIiVERSITETI

Olyazmast hiiququnda

ELMAN NOVRUZ OGLU COFOROV

COXOSNOKLI TOXUCU MASINLARININ iKi GiRIiSLI
PARCA ODMOLOGOTIRICIi MEXANIZMININ
LAYIHOLONDIRILMOSI METODUNUN iSLONMOSI

3313.02 - Masinlar, avadanhqlar va proseslor (toxuculuq iizr?)

texnika iizro folsafo doktoru elmi doracasi almaq ii¢iin
toqdim edilmis dissertasiyanin

AVTOREFERATI

BAKI -2014



Dissertasiya isi Azorbaycan Dovlot Iqtisad Universitetindo yerino
yetirilmigdir.

Elmi rahbar: texnika elmlori doktoru,
professor M.H.Farzaliyev

Rasmi opponentlor: texnika elmlari doktoru,
professor R.1.9lizada

texnika tizra falsofs doktoru,
dosent 9.A.9zizov

Aparic taskilat: Azorbaycan Memarliq vo Insaat Universiteti

Miidafis 12 dekabr 2014-cii ildo saat 11.00-da Azorbaycan Texniki
Universiteti nozdinde DO02.171  dissertasiya surasinin iclasinda
kecirilocokdir.

Unvan: AZ1073, Baki soheri, H.Cavid prospekti, 25

Dissertasiya ilo Azorbaycan Texniki Universitetinin kitabxanasinda tams
olmagq olar.

Avtoreferat 12 noyabr 2014-cii ilde gondorilmisdir.

D02.171 dissertasiya surasinin
elmi katibi, t.i.f.d., dosent S.K.Gozalov



ISIN UMUMI XARAKTERISTIKASI

Movzunun aktualhigi. ©Ohalinin toxuculuq mallarma artan tolobati
toxuculuq sonayesi miitoxossislori qarsisinda yiiksok keyfiyystli mohsul
istehsalinin artirilmasi, istehsal edilon parcalarin ¢esidinin genislondiril-
moasi, miiossisalorin texniki-igtisadi gostericilorinin yiiksaldilmasi kimi
vacib vazifalor qoyur. Bu vazifalor asasen toxuculuq istehsalina yeni texno-
loji proseslorin vo kompleks mexaniklogsdirms vo avtomatlagdirma vasito-
larinin tatbiqi ilo hall oluna bilar.

Bununla yanasi, alds edilmis potensialdan istifade edorak, yeni nasil
masin vo avadanliglarin istehsalina baglamaq lazimdir, onlar miitoraqqi
texnologiyalarin totbiqins, amok mohsuldarliginin artirilmasina, material
tutumunun azaldilmasina vo fond veriminin artirilmasmna genis imkanlar
acir.

Toxuculuq istehsalatt ¢ox boOylik amok tutumuna malik sahslorden
biridir. Burada magin vo avadanliglarin iginin etibarligi miistosna shomiyyat
kasb edir. Hazirda toxuculuq masingiinasliginin inkisafinda iki istigamot
miloyyonlogmisdir. Birinci istigamet mokikli toxucu masinlarin tokmillos-
dirilmasi, ikincisi iso fasilesiz parga istehsal edon toxucu masinlarin
yaradilmasidir.

Sonuncu istigamoat argac sapini osnakdon kegiron makiksiz toxucu
masinlarin yaradilmasi — yeni va innovasiyali bir sahadir. Moakiksiz toxucu
masinlar1 yiiksok universallia vo mohsuldarliga malikdir. Makiksiz toxu-
culuq kompleks mexaniklogdirilmis sahslorin vo avtomatlagdirilmis isteh-
salatlarm yaradilmasina imkan verir. Toxuculuq istehsalinda avadanlq,
magin vo mexanizmlaorin modernlagdirilmasi miithiim oynayir, bu halda
miasir toloblora uygun olaraq masinlarin funksional xiisusiyystlorinin
yaxsilagdirilmasina imkan yaranur.

Miiayyan edilmisdir ki, fasilesiz parga istehsal edon toxucu maginlarin
vo onlarin  mexanizmlorinin yaradilmasi argac saplarimin asnokdon
kegirilmosinin yeni iisullarinin islonmasini tolob edir. Argac saplarmnin
osnokdon kegirilmasinin yeni iisullar1 toxuculuq proseslorinin bir nego
omoliyyatlarmi eyni zamanda yerino yetirmoys imkan verir. Bu halda
makikli maginlarda toxuculuq prosesini yerina yetiron, asnok amals gotiran,
argac sapini asnokdon kegiran, argac sapini parganin ig¢i baglangicina vuran
vo mokiklari argac sapi ilo tomin edon mdvcud mexanizmlordon heg biri
totbiq edilo bilmir. Ona gora do avvalca fasilesiz parga istehsal edon ¢ox-
asnakli toxucu magmlarm yaradilmasinin nazari asaslarinin islonmasi tolob
olunur.



Sads parcalarin toxunmasi iigin TMM tipli ¢oxasnokli maginlarda
totbiq edilon bir girigli rotor tipli mexanizmlor {igiin fasilesiz parca
omologolmo nazoriyyesi prof. M.H.Farzsliyev vo miih. D.V.Titov tero-
findon kegon oasrin 90-c1 illorinds islonmigdir. Buna baxmayaraq, ¢ox-
osnakli toxucu magmlarin texniki-igtisadi vo ¢esid imkanlarinin daim
artirtlmasi tolob olunur. Bunun iigiintoxucu rotor tipli parcasmslagstirici
mexanizmin giriglorinin say1 2+4-3 godor artirilmalidir.

Toqdim edilon dissertasiya isindo iki girigli parca omologatirici
mexanizmin layihalondirilmesi metodikasinin iglonmasi vo bu mexanizmin
tasirindon orig saplarmda yaranan gorginliyin toyin edilmasinin nazeri vo
tocriibi mosoalolori aragdirilir. Iki girisli rotor tipli par¢a omologatirici
mexanizmin somorali konstruksiyasinin yaradilmasi, ilk novbads fasilasiz
parca istehsal edon toxucu maginin tsiklik diagramimin qurulmasini, parca
omologalmo nazoriyyesinin iglonmasini vo bu mexanizmin texnoloji,
konstruktiv va dinamik parametrlorinin toyin edilmasini tolab edir.

Dissertasiya iginin moaqsadi analitik vo eksperimental todqiqatlar
osasinda c¢oxasnokli toxucu masmlarinda iki girigli rotor tipli parca-
omalagatirici mexanizmin dinamik modelinin iglonmasi vo bu mexanizmin
tasirindon aris saplarinda yaranan gorginliklorin toyin olunmasidir.

Bu moagsads nail olmaq tiglin tadqiqat isinde asagidaki vazifolor irali
siiriilmiisdiir:

e coxasnokli toxucu masimlarinda parca amologolma proseslorinin
xiisusiyyatlorinin aragdirilmasi;

e parcaomologatirici mexanizmlorin miixtalif konstruksiyalarinin
tohlili;

e toxucu masinlarinda elastik yiiklomos sisteminin dinamik modelinin
nazari asaslandiriimast;

e parca amologalma prosesinds aris saplarmin gorginliyinin tadqiqi;

® parcasmoloagatirici mexanizmin asas parametrlorinin toyini;

e coxasnokli toxucu masinin parca omslogatirici mexanizminin
yaradilmasi;

o clastik yiliklomos sisteminin dinamik modelinin iglonmasi;

o clastik yliklomo sistemin dinamik modelinin parametrlorinin toyini;

e orig saplarmin harokat tonliklorinin yazilmasi va halli.

Tadqiqatlarin metod vo vasitalori. Todqgiqatlar nozari, totbigi vo bark
cisimlor mexanikasi, habelo analitik hondosonin klassik qanunlari,
magingiinasliq va toxuculuq masingayirmasinda istifade olunan metodlar,
fundamental nozari vo tacriibi miiddealara asaslanir.
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Isdo passiv vo aktiv eksperimental todgigat metodlar1, analiz vo sintez,
hesablama va 6l¢gma, formallasdirma vo modellasdirmo kimi metodlar da
istifado olunmusdur. Dissertasiya igindo sistemli yanagma, statistik va
miigayisali tohlil, habelo yaxin elm sahslarinin tadqiqat {isullarina miiraciot
edilmigdir.

Tadqiqgatlar elmi yeniliyi imumi planda ondan ibaratdir ki, ilk dofa
olaraq c¢oxasnokli toxucu masinlarinda iki girigli rotor tipli parga
omologatirici mexanizmin dinamik modeli yaradilmig vo bu mexanizmin
tosirindon orig saplarinda yaranan gorginliklorin toyini metodu toklif
olunmugdur. Elastik yiiklomo sistemindo oris saplarmin horoket tonliklori
yazilmis vo hall edilmisdir.

Dissertasiya isinin daha konkret elmi yeniliklori asagidakilardir:

e coxosnakli  toxucu  maginlarinda  parca  omalogalms
proseslarinin izahina dair yeni miilahizalar irali siiriilmiisdiir;

e iki girisli rotor tipli par¢a omslogstirici mexanizmin yeni
konstruksiyasi toklif olunmusdur;

o clastik yiikloms sisteminin dinamik modeli yeni prinsiplor
asasinda qurulmusdur;

e orig saplarinin garginliyinin toyini vo tonzimlonmaosi ii¢ilin yeni
metod va vasitalar toklif olunmusdur;

o clastik yiikloms sisteminin dinamik modelinin parametrlori
toyin olunmus va aris saplarinin harakat tonliklori hall olunmusdur.

Ahnmis naticalori diiriistliiyii. Todqigatlarda alinmis miihiim elmi va
tacriibi noticalor molum nazari vs tocriibi miiddealarla vo bir-biri ilo yaxsi
uzlasir. Ayri-ayr1 nezori vo tocriibi noticelor diger tadgiqatgilarin
osorlorinds alinmis naticalorls tosdiglonir.

Aparilmis todqgiqgatlarin  praktik ohomiyyoti ondan ibaratdir ki,
coxasnokli toxucu masinlarinda iki girigli rotor tipli parca amslagstirici
mexanizmin konstruksiyasinin layihslondirilmosi zamani reallagdirila bilon
omoli tokliflor irali siiriilmiisdiir. Pargaomslogatirici mexanizmin para-
metrlorinin toyini tglin toklif olunan metod va wvasitolor toxuculuq
istehsalinda mohsuldarligin vo keyfiyyatin yliksoldilmasino real imkanlar
yaradir.

Tadgiqatlarin naticalorinin reallasdirilmasi. Todqiqatlarm bir sira
omoli xarakterli naticolori Olkonin toxuculuq miisssisalorinds totbiq
olunmagq iiglin toqdim olunmusdur. Bazi naticalarin toxuculuq masinlarinin
layihalondirilmasi iizra konstruktor biirolari, habels tadris prosesinds totbiqi
tovsiya olunmusdur.



Miidafiaya ¢ixarilan asas miiddsalar bunlardir:

e coxasnakli toxucu masinlarinda parga smologolma prosesine
dair yeni vo miiasir miilahizalor;

o iki girigli rotor tipli parcasmologatirici mexanizmin yeni kon-
struksiyast;

o clastik yiikloms sisteminin yeni dinamik modeli;

e orig saplarimin gorginliyinin tayin edilmasi ii¢lin yeni metodika;

e orig saplarmin gorginliyini tonzimlomok {i¢iin yeni metod va
vasitalar;

o clastik yiikloms sisteminin dinamik parametrlorini toyin etmoak
liclin yeni metod;

e orig saplarmin haroket tonliklori va onlarm halli {isulu.

Movzunun dyranilmasi saviyyasi. Toxuculuq masinlari, avadanliglar
vo proseslori sahosindo on miihiim todqigatlar ke¢mis SSRi-do Ivanov,
Kostroma, Dagkond, Moskva va Peterburq elmi va tacriibi moktabinin
niimayandslarine maxsusdur.

Bir sira sovet vo rus va azarbaycan alimlori fundamental asorlori ilo
toxuculuq masingiinashigina misilsiz  tohfalor vermiglor. Azorbaycan
alimlorindon bu sahods prof. M.H.Farzoliyev, prof. F.O.Valiyev, prof.
C.M.Haciyev, prof. M.N.Nuriyev, masin vo mexanizmlar nazariyyasi, ma-
sinlarin dinamikas1 sahasindos isa prof. A.H. Abdullayev, prof. A.H.Kan-
gorli, prof. V.I.Baxsoliyev vo digorlorinin osorlori diggoti colb edir. Bu
tadqigatlarda iimumilikde masin vo ya mexanizmlorin ayri-ayr1 diiyiin-
lorindo gedan dinamik proseslora dair miioyyon qiymatli melumatlar sldo
edilmigdir.

Lakin son on illikde fasilesiz parga istehsalinda ¢oxasnokli toxucu
masinlari, xiisuson do iki girisli rotor tipli pargasmslogotirici mexanizm-
lorin qurulusu, dinamik modelinin qurulmasi va ya orig saplarmin gorgin-
liyi, onlarmn harokat tonliklorinin yazilmasi vo holline dair shomiyyatli
islara demoak olar ki rast galinmir.

Tadgqiqat isinin predmeti vo obyekti coxosnakli toxucu masinlarda
ikigirisli rotor tipli pargasmologatirici mexanizmlorin konstruksiyalar1 vo
dinamik parametrlori, habelo oris saplarinda yaranan gorginliklorin toyini
ticlin metod vo vasitalardir.

Tadgiqatin nazari va metodoloji asasim toxuculuq maginlari vo parca
omologalmo proseslorine dair 6lke vo xarici alimlorin ¢ap olunmus
tadqiqatlarinin naticalari taskil edir. Masin vo mexanizmlarin dinamikasina
dair elmi-texniki nosrlordo dorc olunan mogqalolor, habelo toxuculuq
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masingayirmasina  dair fundamental osorlorin  vo monografiyalarin
materiallar1 da istifade olunmusdur.

Isin aprobasiyas1 vo naticalorin tatbiqi. Dissertasiya isinin osas elmi
miiddealar1 vo tadqiqat isindo irali siiriilon amsali tokliflor miixtalif soviyyali
elmi-texniki konfranslarda miizakira edilmis vo bayanilmisdir.

Todgiqatin osas noticolori Azorbaycan Dévlot Iqgtisad Universiteti
professor-miisllim heyotinin elmi-praktiki konfranslarinda moruzo edil-
misdir. Miithiim noticalor, islonmis amali tokliflor va tovsiyalar tatbiq olun-
maq {iglin 6lkanin bir sira toxuculuq miiassisaloring toqdim edilmisdir.

Dorc edilma. Dissertasiya iginin asas mozmununa dair yerli vo xarici
elmi-texniki jurnallarda 12 maqals vo moaruzs tezislori ¢ap edilmisgdir.

Dissertasiya isinin qurulusu vo hacmi. Dissertasiya isi girig, dord
fasil, asas noticalar, adebiyyat siyahisindan ibaratdir. Is 177 sohifalik kom-
pliter motnindon ibratdir, igdo 32 sokil, 8 codval, 148 adobiyyat monbayi
vardir.

ISIN 9SAS MOZMUNU

Girisdo movzunun aktualligi esaslandirilmig, qoyulmus problemin
islonma soviyyasi arasdirilmig, tadgiqatin magsadi vo vazifalori miioyyan
edilmisdir.

Birinci fosildo toxucu maginlarinda istehsal edilon pargalarin
keyfiyyatins tosir edon amillor aragdirilmis vo miiasir toxucu masinlarinda
keyfiyyotli parca istehsali tisullar1 tohlil edilmisdir. Miiasir toxucu
maginlarinda par¢a amalogatirici mexanizmlarin konstruksiyalari va parga
omologalma prosesinin xiisusiyyatlori tadqiq edilmisdir.

Miioyyan edilmisdir ki, parca omologolmosi prosesinin stabilliyi va
parcanintalob olunan strukturununolds olunmasi oris saplarmin miisyyon
baslangic gorginliyi vo toxucu masinin optimal yiliklonmasiilo slagadardir.
Parganin tolob olunan xassolorini almaq tliglinaris vo argac saplari miiayyon
gqaydada yerlosmali vo gqarsiligh tesirdo olmalidir. Bu tosirlor osason
sirtinmo qiivvalori vo saplarin pargada ilismo va liflorin sapda ilisma
qiivvalarinden ibaradir.

Aragdirmalar  gostormigdir ki, toxuculuq prosesinds parganin
qurulusuna tesir edon on osas amil orig vo argac saplarmin gorginliyidir.
Pargalara biitiin keyfiyyot gostoricilori toxuculugmasinlarinda formalasan
texnoloji parametrlorls verilir. Ona gora do keyfiyyatli parca istehsali ligiin
toxuculuq masinlarinda texnoloji parametrlorin diizgiin toyin edilmasi
miihiim ochomiyyat kasb edir.



Tohlil gostermisdir ki, parcasmalogalmasi vo formalagmasi prosesi lifin
novii, ipliyin qurulusu, toxunmanin ndvii, oris vo argac saplarmin
gorginliyi, magmin is rejimi, argac sapinin origin osnoyindon kegcirilmosi
soraitindon asilidir. Mokikli vo mokiksiz toxucu masinlarinda keyfiyyatli
parca istehsal etmok {iglin parcasmologolmonin zoruri omoliyyatlar
miioyyon edilmisdir. Parcanin formalagmasi proseslorinin nazari asaslarmnin
islonmasi vo parca omologatirici mexanizmin yeni konstruksiyasmin
yaradilmasi zorurati asaslandirilmigdir.

Miioyyan edilmigdir ki, moakiklorin dalgavari asnoklorden kegirilmasi
tictin miixtalif tisullar totbiq edilir. Mdvcud konstruksiyalarin analizi va
coxasnakli toxucu masinlarinin yaradilmasi istigamatindo aparilan praktik
islor gostorir ki, moakiklorin dalgavari asnoklorden kecirilmasinin optimal
tisulu mexaniki iisuldur. Konstruksiyasi daha tokmil oldugundan sonraki
tadgiqatlarm  TMM tipli ¢oxesnokli masinlarin  parcasmalogatirici
mexanizminin (POM) konstruksiyast asasinda aparilmasi magsadsuygun
hesab edilmigdir.

Ikinci fasil toxucu masinlarinda parga omologotirici mexanizmlorin
elastik yliklonma sisteminin dinamik modelinin formalagdirilmasinin nazari
osaslarinin iglonmasine hosr olunmusdur. Elastik yiliklomo sisteminin
xiisusiyyatlori aragdirilmig, bu sistemo horokot vo gorginlik veron
mexanizmlorin konstruksiyalari tadqiq olunmusdur.

Elastik yiikloma sisteminin xiisusiyyatlori. Miioyyon edilmisdir ki,
toxucu masininda par¢a amologalma prosesino asason asnokomologatirici,
batirici, argac sapmi osnokdon kegiron, orig saplarma gorginlik veran vo
buraxan vo yeni omolo golmis parca elementini ig¢i sahodon g¢ixaran
mexanizmlor boylik tesir gostorir. Toxucu masinin ig¢i mexanizmlorinin
elastiki yiiklonms sistemino tosiri onda uzununa tsiklik deformasiyanin
yaranmasina sabab olur. Elastiki yilikloma sisteminin tsiklik deformasiyasi
orig saplarinin gorginliyinin tsiklik doyismesine vo bu sistemin periodik
haraketing sobob olur.

Beloliklo, orig saplarmin tsiklik deformasiyasinin {imumi qanuna-
uygunluglari masinin ig¢i mexanizmlorinin tosiri naticasinds elastiki
yitkloma sisteminin deformasiyasi va sistemin horakati ilo miiayyon edilir.
Bu amiller oris saplarmin gorginliyinin tsiklik doyigmesinin xarakterini
mioyyon edir. Demoli, elastiki yiiklomo sisteminin horokotini vo orig
saplarmin gorginliyinin doyisms ganunauygunluglarmi miioyyon etmok
liclin harakat edan sistemin dinamik miivazinet sortlorindon istifade etmok
lazimdir.



Toxucu magin1 elastiki yiiklomo sisteminin sxemi sokil 1-do
gostorilmigdir. Navoydan 1 agilan arig saplart oxlugu 2 shato edorak magi-
nin is¢i sahasino daxil olur. Parganin B ig¢i konari arigin saplarinin va
parcanin sorhadidir. Omoalo golmis parga elementi dosliiyli 3, valyan 4,
istigamatlondirici valiki ohato edorok mal valikine 6 sarinir.

Parca omoalogolmasi zamani elastiki yliklomo sisteminds orig saplari
asagidaki hissolordon ibarat olur: navoy vo oxluq arasindaki hisso /,;
oxlugu ohato edon saho/,; oxluq ilo parganm is¢i konar1 aragsinda qalan

hissas,. Magmin ig¢i sahasindo omolo golmis parga elementi asagidaki

hissolerdon ibarotdir: par¢anm is¢i konari ilo dosliik arasindaki mosafs 7, ;
doslityii ohato edon saho/, ; dosliiklo valyan arasinda galan saho 7, vo

valyani ohato edon, mal valikinin toxunan xattind godor olan saha / , .

Sakil 1. Toxucu masinin elastik yiiklomo sisteminin sxemi
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Miioyyan edilmisdir ki, toxucu masinin is¢i mexanizmlarinin tosiri
naticesinde navoyda tsiklik deformasiyaya moruz qalan orisin uzunlugu
navoyda orisin sarima radiusuna diiz miitonasib, navoyda saplarm sarmma
sothindoki siirtlinms omsalina ters miitonasibdir. Gosterilonlori nozare
alaraq, hoddi ohato bucaginin qiymotini hesablamaq vo navoyda oris
saplarinin baglangic gorginliyi ¢y olduqda, oris saplariin navoyda uzununa
deformasiyaya moruz galan ekvivalent gotirilmis uzunlugunu toyin etmok
ticiin ifadslor alinmigdir:

o =18l —lgt, (1)
_P oty ()
Ly, =70 Tn)

Ifadodon goriiniir ki, hoddi ohato bucagmin navoyda uzununa
deformasiyaya moruz qalan orisin uzunlugu va navoyda origin ekvivalent
uzunlugunun qiymoti navoydan agilan oris sapimn gorginliyinden T,
asilidir. Alinmig hesabat diisturlari asasinda toxucu masmin isi zamant ig¢i
mexanizmlorin tasiri naticasindo tsiklik deformasiyaya moruz qalan origin
Vo par¢anin iimumi uzunlugunu tapmagq olar.

Elastiki yiikloma sistemina harakat vo gorginlik veran mexanizm-
lorin konstruksiya xiisusiyyotlori. Avtomatik toxucu maginlarmdaki
tonzimlayicilorin i tocriibasi gosterir ki, Otlirmo adadinin sabit giymati
argac saplarmim sixhigimin miloyysn qiymoti {iglin saxlanila bilor. Bu
magsadlo mexanizmin i§ soraitive istehsalatin sortlorini nozoro alaraq
parcanin sixlig1 vo navoyun diametrinin deyismasindon asili olaraq xir-xira
carxinin donmasinin kenar hodlori miioyysn edilmigdir.

Ogor dilcayin bir gedisinds tutdugu diglorin maksimum sayini m,,,,=J,
minimum saymi m,;,=0,5, navoyun orig saplar1 ilo tam sarinma
diametriniD; =500 mm, bos diametri D,= 100 mm, Zy,=90 oldugunu qabul
etsok,dilcokli ¢arxin minimal donmasi navoyda oris saplarinin maksimum
sarinmasina tosadiif edocokdir.

Kulisin ti¢ profili vardir: &, oldugda C profili, ,,, oldugda B profili

almr. Kulisin haqiqi profili 4 konstruktor torsfinden iki kenar profilin
ortasinda yerlogdirilir ki, onlar da bir-birina ¢ox yaxindir. Yoxlayicinin
haraket sxemindon tapiriq ki,

3)

m=

K
Ssina - 24a* +b*
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Belalikla, yoxlayicinin kinematikasi orig saplarini veron mexanizmin
kinematikas1 ilo tam olagolidir, yoni orisin navoyda sarmmma diametri
doayisdikco, dilcayintutdugu dislorin say1 vo buna uygun navoyun dénma
bucagi doyisir.

Oris Jyloc va tonzimlayicilorinin miiqayisoli xarakteristikalari.
Miioyyan edilmisdir ki, tenzimloyicilorin konstruksiyalarmm miixtslif
olmasina baxmayaraq, toxuculuq prosesi zamani orig saplarmin gorgin-
liyinin doyigmasi tonzimlayicinin dinamik parametrlorinden asilidir.

Toklif edilon dinamik modelds navoya horokst veron mexanizmin
dinamik parametrlorini, yiikloms sistemini, homginin onunla slagads olan
diger mexanizmlorin dinamik parametrlori nozars alinmigdir. Bu magsadlo
ovvalcomiivafiq mexanizmlarin bandlerinin kiitlalori vo sartliklorinin toyin
edilmasi va kdgiiriilmosi masalalari hall edilmisdir.

POM-in asas parametrlorinin tayini metodikasimin islonmasi. POM-
do fasilesiz parca istehsal edilmasi texnoloji proseslarini yerina yetiron asas
is¢i tizvler vurucu l6vhalar, liziiklii oris saplarini boliisdiiriici ¢orgiva,
acilan daragin 16vhalori, vurucu 16vhslorin ve araliq tziiklorin yigildig:
valdir.iki girisli rotor tipli POM-in konstruksiyasinda agilan daraq vo
torpanmoaz ¢argivalarin konstruksiyasi bir girigli rotor tipli POM-ds oldugu
kimi qalir.

Yuxarida gostorilon funksiyalar1 yerino yetirmoklo POM-in texnoloji
parametrlorini toyin etmak {igiin islonmis metodika bu konstruksiya li¢lin do
yararhidir. Coxasnakli toxucu masinin iki girigli rotor tipli
parcaamaloagatirici mexanizmi val lizorino yigilmis iki dest dislori olan
vurucu lovhalorden ibaratdir. Hor bir 16vhodaki birinci ve ikinci dastlords
miixtalif hiindiirlikli dord dis vardir.

Iki komplekt dislori olan 16vhonin val {izorinde y1gilmas1 zamani iki
girisli vint xatti alinir vo bu bir girisli vint xatti olan masinlarla miigayi-
sado ¢oxasnokli toxucu masilarmin mohsuldarhigini iki defs artirmaga
imkan verir. 1ki komplekt dislori olan vurucu 16vhelordon istifado etdikdo
diglorin arig vo arqac saplarina mexaniki tosiri azalir vo maginin is¢i siiro-
tinin daha da artirilmasina imkan yaranir.

Iki girisli rotor tipli POM-in vurucu lévhesinin bir sira texnoloji vo
konstruktiv parametrlori toyin edilmisdir. Bu magsadls iki girisli rotor tipli
POM-in layihslondirilmasi {i¢iin yaradilan vurucu l6vhanin handasi 6lgiilori
miioyyan edilmisdir.

Coxosnakli toxucu masinlarin tsiklik diaqram. Iki girisli rotor tipli
POM-i olan TMM tipli ¢oxasnakli toxucu masimin tsiklogrami ilk dofa
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torofimizdan tortib edilmisdir (sok.2). Tsiklogramin xarakterik xiisusiyyati
onun is¢i lizvlarini harokats gotiron mexanizmlorin POM-in vurucu 16vhasi
tizarindaki dislorin yerlogsmasi va haraketi ilo uygunlagdiriimasindadir.

Tsiklogram toxucu maginin POM-in valinin bir tam ddvriine uygun
golon bir tsikl iiciin tortib edilmigdir vo sonradan biitiin icraedici tizvlerin
horokati tokrarlanir.islonmis metodika ilo fasilosiz parca istehsal edon
istonilon tip rotorlu POM-i olan toxucu masinlarmin tsiklik diagramini
tortib etmoak olar.

0 10 20 40 60 80 100 120 140 160 180 200 220 240 260 280 300 320 340 360 380 400 420 440 460 480 500 520 540

vurucu I6vhonin fl rl_J-[ 1 | |'L.I'L_|_|._

profili

asnakamalagalma

va makiyin POM. |t ———— =

3 daxil olmasi

Makiklari POM- | irali | gedis geri | gedis
in vurucu o

16vhalarina daxil "1 T ——
edan italayicininin pe—-

harakati

Inli | gediy /N\ i | getis
L N

Mokyi veran | s )
dastayin harakati P P

Moakiyi gabul inli | gedi &0 gedis irali - fedis
edan dastayin
harakati

geri | gedis
- 18 T — e ——

Nogletdirici
Zancirin izarinda
italayicinin 8
yerlagmasi 294

Sol soplonun
xizayinin harakoti

Sag soplonun irali | gedis geri gedis
Xizayinin harakati [e—t

Sol Slgiicil Qi lpuie o makivo_Jverilm

mexanizmin igi ‘sapin kompensato | ra veril

Sag dlgiicii e Roopeamo [ravel
mexanizmin isi

Sol argac sapin | burax{Imast sapn | burau [Imast
aylacinin isi 4

Sag arqac sapn | burax [Imast
aylacinin igi | |

Sol qaygilarin
isi

Sag qaygilarin

isi /—\

Sokil 2. iki girisli rotor tipli coxasnakli toxucu mexanizmin tsiklik
diaqgram

POM-in konstruktiv parametrlarinin tayini. POM-in asas is¢i lizvil
vurucu 16vhslordir.Onun dord disden ibarot iki komplekt dislori vo onun
firlanma istigamatindo birinci komplekt dislorin sonuncu diginin qurtaran
tili ilo  ikinci komplekt dislorin birinci diginin gabaq tili AD qovsi,
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hamginin ikinci komplekt dislorin sonuncu disinin sonuncu tili ilo birinci
diginin gabagq tili CB qdvsii arasinda galan bos gedis qovslarden ibaratdir.

Uciincii fasil toxucu masinlarinda elastiki yiiklomo sisteminin dinamik
modelinin islonmasine hasr olunmusdir. Bu moagsadls elastiki yiikloma
sistemindo orig saplarma tosir edon qiivvalor tedqiq edilmisdir.Bunun
osasinda elastiki yiikloma sisteminin dinamik modelinin iglonmosi tomin
edilmigdir. Elastiki yiikloms sisteminin dinamik modelinin parametrlori
toyin edilmisdir.

Parca omologatirici mexanizmin asas parametrlorinin toyin olunmasi
liclin yeni metodika islonmisdir. Coxasnakli toxucu maginlarinda parca
omologatirici mexanizmin yaradilmasi tomin edilmisdir.

Elastiki yiiklomo sistemindd aris saplarina tasir edon qiivvalor. Orig
vo argac saplarina agagidaki siirtinme qlivvealori tesir edir: toxucu
navoyundan origin agilmasi vo verilmasi zamani, orig saplari toxucu
magiminin istigamatlondirici detallar1 iizorindon kecdikde vo  parganin
formalagmasi zamani yaranan qiivvelar.Toxucu maginda parga toxunduqda
orig saplarma navoydan parganin is¢i konari istigamatinds daim harakat

vermak lazimdir va eyni zamanda har bir tsikldo amalo golmis pargani
isci sahadon ¢okib mal valikine sarimaq lazimdir.Bu omoliyyatlar bir sira
kinematik vo qlivve sortlorinin gozlonilmasini tolob edir vo homin sortlor
isda verilmigdir.

Elastiki yiikloma sisteminin dinamik modelinin islonmasi. Yasti
toxucu masinlarm elastiki yliklomo sistemi argac sapmin asnokdon
kegirilmasi lisulundan asili olmayaraq sakil 3,a-da gosterilmisdir. Miioyyon
edilmigdir ki, parcanin is¢i konarmin yerdoyismesinin giymatini vo aris
saplarinin kinematik hayacanlanmanin parametrlorini doyisdirmakla elastiki
yiikloma sisteminin dinamik riyazi modelini yazmagq olar.

Apardigimiz arasdirmalar gostorir ki, parcanin omslo golmosi va
formalagmasi prosesinds elastiki yiikloma sisteminin dinamik modeli aris
saplarinin uzununa yerdoyismasi, yoni orig saplarinin toxucu masinin
konstruktiv yiikloms xottinde miixtalif mexanizmlorin is¢i tizvlerinin
goriisma noqtesindoki kinematik hoyacanlanmanin parametrlori ilo xarakte-
riza edilir.

Gostarilonlari nazars almaqla toxucu magininda par¢a amalagalmasi va
formalagmas1 prosesinds elastiki yiikloms sisteminin yaradilmis dinamik
modeli sokil 3,b-do goOstorilmisdir. Sokildo m; — valyanm intigalda
kinematik olagads oldugu detallarla birlikds parga ilo goriisma noqtasine F'
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gotirilmig kiitlasidir; m,— navoyun vo onunla kinematik olagads olan
detallarla birlikdo oris saplarinin navoydan agilma noqtesine 4 gotirilmis
kiitlosidir.

S (1) 5 (1) Ss(t) Sa(t) X

A x dx B |B.
C In 2n C}n C4n P
ma AN m
U (1)
B /. /“
Q

Sakil 3. Elastiki yiikloma sisteminin yaradilmis dinamik modeli:
a) kinematik sxem, b) xatti sxem

Si(2), Sa(¥), S5(t) va Sy4(t)- uygun olaraq aris saplarina garginlik veran vo
buraxan, oxlug, osnok omologatirici vo arqac sapmi parganin is¢i
baslangicina vuran mexanizmlorin tesirindon kinematik hoyscanlanmanin
ganunauygunluglaridir. vy — valyanda parganin ig¢i sahadon ¢okilma
suiratidir; /;, [,, Is— navoyla oxlug, oxluqla asnokemalagatirici mexanizmina
remizlori, remizlorlo parg¢anin is¢i konar1 arasinda qalan orig saplarimin
gotirilmis uzunluglaridir. o, — par¢amn gatirilmis uzunlugudur; L,— toxucu

magiin elastiki yiikloma sisteminin gatirilmis vzunlugu; C;,, C5,, C;, uygun
olaraq/,,,/,,,/,, uzunluglarmm gotirilmis sortliyidir;C,,— gotirilmis /¢,
uzunlugunun gatirilmis sartliyidir.
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Islonmis dinamik modeldon istifade edarak oris saplarinin gorginliyino
ayri-ayrt mexanizmlorin, homg¢inin  par¢anin valyanla is¢i sahadon
¢okilmasinin tosirini vo elastiki yiikloma sisteminin biitiin yliklomo
uzunlugu boyu istonilon sahado gorginliyini toyin etmok olar. Dinamik
modelin farqli xiisusiyyati ondan ibaratdir ki, gabul olunur ki, aris saplar
yalmz bir torofli tesir edon elastik olagadadir vo saplar ancaq bir
istigamoatds — navoydan valyan istigamatinds harakat edirlar.

Qeyd edok ki, toxucu maginin igi zamani berdo parganin ig¢i konarima
toxunmadiqda parganin is¢i sahadon ¢okilmasi, digor mexanizmlarin tasiri
soraitindo elastiki yiiklomo sisteminds oris saplari vo parcada uzununa
deformasiyalar sarbast paylanir vo elastiki ylikloma sistemi biitov bir sistem
kimi deformasiya edir. Bu halda elastiki yiikloms sisteminin dinamik
modeli xeyli sadologir vo elastiki elementlorlo slagodo olan iki kiitlali
sistema gevrilir.

Elastiki yiiklomo sisteminin dinamik modelinin parametrlorinin
toyini. Miioyyon edilmisdir ki, par¢a omologolmo prosesindo saplar
coxsayli dartilmaya moruz qalir vo dartilma prosesinin 6zii iso ¢ox qisa bir
miiddatds bas verir. Belo soraitdo toxuculuq materiallarmin deformasiyasi
osason elastik olagolorin hesabina bas verir. Ona goro do praktiki hesab-
lamalar ti¢iin oris saplarinin dartilmasi naticesinds garginliyin doyismasinin
deformasiyaya miitonasib oldugunu gobul etmak olar.

Saplarin gorginliyini hesablamaq tiglin dartilmada sortlik amsalindan
istifado edilmisdir.Bu halda sapm materialinin novii, qalinligi vo uzunlugu,
yoni biitiin parametrlorini nozors almaga imkan yaramr. Miisyyon
edilmigdir ki, hor bir toxucu masin li¢lin arig saplarmin navoya sarin-
masinin cari radiusu ili¢lin dinamik modelqurduqda elastiki yiikloma sistemi
sahalarinin gatirilmis uzunluglarmi sabit kemiyyat kimi gabul etmak olar.

Toxucu maginin elastiki yiikloms sisteminin dinamik modelinin para-
metrlorinin adadi qiymsotlori adadi eksperimentlarlo toyin edilmisdir. Bu
maqgsadlo miixtalif toxucu masinlar {iciin elastik sisteminhorizontal iizra
yiikkloma parametrlorinin adadi qiymatlori hesablanmisdlr (codval 1). Oris
saplarmin navoyda uzununa deformasiyaya moruz qaldigi ekvivalent
uzunlugu biitiin tip toxucu maginlart {i¢lin toyin edirimis vo hesablama-
lardan alinmis naticalar cadval 2-do verilmisdir.

Belalikla, bir nega tip toxucu masin iigiin elastiki yiikloma sisteminin
dinamik modellari tortib olunmus, onlarin parametrlsrini toyin etmok ii¢lin
metodika iglonmis vo homin parametrlor toyin edilmisdir.
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Dordiincii fasil ¢coxosnakli toxucu masinm iki girisli rotor tipli parca
omolo gotirici mexanizminin elastik yiiklomo sisteminds oris saplarinin
harakat tonliklarine hasr olunmusdur.
Hoaroakat tanliklorinin baslangic vo mohdudiyyat sartlori. Miioyyon
sartliys malik sap modelini qurmaq iiclin mohdudiyystlor vo sadslos-
dirmoalor gabul edilmisdir. Birinci yaxinlagsmada yast1 kasiklor hipotezini
gebul edirik, yani sapin deformasiyaya gader normal en kasik sahasi defor-
masiya prosesindo do sapin oxuna yasti normal vo ya maili qalir; defor-
masiya prosesindo sapin en kosiyinin miistovisinin ayilmesi uygun
gorginlik-deformasiya tonliklorinds diizlondirici omsallarda nazars alinir.

Cadval 1

Horizontal iizre yiikloma parametrlori

Olgiilor, mm

Sira . Isaro toxucu masimnin tipi
Parametrlorin adi )
Ne s AT-100- | ATIIP- |CTB-2- | TMM-
5M 120 216 360
1 Masafolor:
1.1 dosliikdon parcanin isgi
Konarina qodor lo+ 1, 165 313 276 250
1.2 isci
parganin isgi konarmdan / 200 70 132 105
gabaq remizo qodor
1.3 aris gozliyiliniin
moarkazindon gabaq remizs qadoar £ 380 233 392 320
1.4 aris gozliyiliniin
morkazindon oxlugun morkozino l, 335 475 390 510
godor
2 Oxlugun diametri dex 100 64 100 133
3 —
Orisin anf)yda sarmmasmmn |, 550 550 600 200
on boyiik radiusu
4 Navoyun borusunun diametri dy 100 102 102 200
5 Oxlugun oxundan navoyun
oxuna qodor:
horizontal miistovido n -x=220 | -220 -220 -150
vertikal miistovido m 455 455 455 500
6 Valyanin diametri ds 113 113 160 160
7 Dosliikdon valyana godor f 104 150 150 10




Oris saplarinin navoydaki ekvivalent uzunlugu

Cadval 2

Ne | Parametrlor Toxucu masinin tipi
AT-100- | ATIIP- CTB-2- T™MM
5H 120 216
1 S 397,0 397,0 5294 705,8
[, mm S 2241 | 2241 | 2657 | 3529
p
S 88,2 88,2 90 176,4
2 ll . mm Smin 505,3 505,3 505,3 522.0
S 517,7 517,76 527,1 559,0
p
S 534,8 534,8 563.4 602,0
30 L, mm s | 471 78,46 453 53,3
S 56,6 36,2 56,6 78,8
4 LoZ =ll , mm S 23,5 14,2 22,6 26,6
22 12 2 2 min
S 28,3 18,1 28,3 39,4
S| I=1+]+l,,mm Smin 925,8 916,5 1057,3 12544
S 651,3 641,1 681,7 817,8
6 [3 , mm 335 487 390 460
7 14 . mm 380 229 392 370
. I, = %lz 1, +],» MM S . 738,5 730,2 804,6 856,6
- 7433 734,1 810,3 869,4
9 1317 , mm 200 70 132 105
10 1417 . mm 260 432 305 272
11 I, =1, +1l,, +L,,mm . 1864,3 1716,7 19940 2216,0
S 1594,6 1445,2 1624 1792,0

max

Oris saplarmin gorginliyini toyin etmok iiclin X.A.Raxmatulinin
nazariyyasindan istifads edilmis vo asagidaki isaralor gobul edilmisdir: X —
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ox boyu kosik; 7, — oxboyu gorginlik; 6 — oxboyu deformasiya; 7 — sapmn
sarti gorginliyi, yani sapin ilkin en kasik sahasina F), aid edilon gorginlikdir.
Elastik yiikloma sistemi mal yigict mexanizma sarindiqda oris saplarinin
dartilmasi bas verir vo ona goro do 7 vo & komiyyatlorini miisbat qobul
edirik. X- kasiyinin yerdayismosini U(x,?) ils isars edok, onda
5= _y t=(6)=1U,),
Ox
t =r(5)asiihg ¢, =d(5,) oyrisindon toyin edilir (5, — intensiv

uzanma, 7,-intensiv gorginlikdir). Sapin /=0 anma, b iso >0 anma uygun

golir. T vaxti aminda kosiyin X’ koordinat: X'= X+U vo elementin uzunlugu
dX' = (l + 6—UjdX
oxX

olur. Elementin kiitlosinin doyigsmomasi gartinden
A+UF =7,F,.
Bu halda elementin horokatinin diferensial tonliyi asagidaki kimi
yazilir:
dex’xan lzj = i(1'Fu)abc‘
ot Ox
F,= const oldugu liciin tonlik agagidaki sokls diisiir:
2 2
OU_ 00, )
ot oX
burada , _ |1 07 _ a(U ) — Sosin yerli siiratidir.
v, 08 !
(4) diferensial tonliyi Monj-Amper diferensial tonliyinin xiisusi halidir
va onu xarakteristikalar tisulu ilo holl etmok olar. (4.1) tonliyini hall etmok
liciin baslangic va sorhad sartlordan istifads edok:

=0 va dU/dtzd—Uzo,
aX

yani t=0 olduqda sap terpanmazdir; sorhad sortini qobul edok:
x=0t(U )= F(r) vo yaU,+6(t).
(4) tonliyinin xarakteristikas1 asagidaki kimi olacaqdir:

dX==adt (5)
dU=+ adU (6)
(6) tonliyini agagidaki kimi inteqrallamaq olar:
ou : v,
U =p tvUI+Cy y(U,) = [aU U,

o
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Bu halda sapin deformasiyasi elastikidir va a(U,)=a, sabit komiyyatlor
olacaqdir. Ona gors yaza bilarik ki,

U‘ p—
v(o,t) = %] =y(U)+C,, = JaOde =ta,+C,=0a,61C,.

C;>=0olsa,v =a,0 olar vo burulmada oris saplarinin uzanmasi ii¢iin

TV

burada | _ |E, — sasin siirati; v- elastiki yliklomo sisteminds parganin

o

diistur agagidaki sokls diisor:

5_£ voya §_

m

mal valikine sarmma siirati; £~ sapin elastiklik modulu; m- sapmn kiitlasi;
0 - elastiki yiikloms sistemindo oris saplarinin uzanmasi; F- sapin en kosik
sahasi; S - sapin vahid hacminds sixligin kiitlesidir.

Beloliklo, elastiki yiikloma sistemi dinamik modelinin harakat tonliyini
hall edib, orig saplari vo parg¢a elementinin tsiklik deformasiyasi va
gorginliyinin kamiyyat va keyfiyyot xarakteristikalarim toyin etmok olar.

Oris saplarimin harakat tonliklorinin holli. Oris saplarmin elastik
yiikklomo sistemindo yerloson mexanizmlorin tosirini nazers almagla
yaradilmis dinamik modelin harokat tonliyi bels ifads olunur:

2 2
U _ o (7)
ot Ox
burada . 1,1, _ |1, - saplarda uzununa dal@alarin yayilma siiratidir.

H, H,

Diferensial tonliyi hall etmok {i¢ilin baslangic va sarhad sortlorini miioy-
yanlasdiririk. Baslangic anda, yoni masin iso diigon zaman oris saplarinin
yerdoyigmasi va siirati sifra borabardir. Onda yaza bilsrik

U(0,x)=0 U'(0,x)=0. ®)

Oris saplarinin texnoloji yiikloma xattine uygun olarag, navoy
saplaraS;(?),oxluq S,(?), asnak amologatirici mexanizm S3(?), argac saplarmi
is¢i baglangicina vuran mexanizmi iss Sy() qanunauygunlugu ils tosir edir
vo valyan orig saplarmi v, sabit siirati ilo is¢i sahadon ¢okib aparir.
Gostaricilori nazors almaqla oris saplarmin konstruktiv yiikloms xattindo
uzununa harokatinin sarhad sartlori belo yazila bilar:
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U@0,0) =S, ui,, +4,,,0)=35,@) (9)
v, +1,, +£3)‘1,t) =85,(0; U, +1,, +1;5, +£4)‘1,t) =V
(9) tonliyini agagidaki kimi hall etmak olar:
V(50 =Un0=5,0-7-[8,0-5,0)] >

In

burada V(0,)=0; V(¢, ,t)= 0 olduqda alarq:
U(x.1) =V(x,t)+Sl(t)+%[sz(t)—31(t)] ' (10)

Miiayyan ¢evrilmalar apardiqdan sonra yaradilmis dinamik modeli bela
ifads etmok olar:

Ux,t)= {V, (%0 +8, () +/i [S,(0)-S, (t)]}H(( =X+
(11)

x—/
14

+{V2(x,t)+S2(t)+ In [SB(t)—Sz(t)]}[H(x—(,,,)—H(x—f,,, —0,)]+

2n

x—t0, -/
+{V (x,t)+S3(t)+%[S4(t)—S3(t)] }[H(x—(,,, 0,V —H(x—0,, —, —0)]+

3 “3n

—0,, —L,,~L
+{ V4(x,t)+S4(t)+%[Vn(t)—S4(t)] }H(x—f,,, 5, =03)

“4n

Bu tonliyi hall etmok tiglin S;(?), Sx(?), S3(t) va Si(t) funksiyalarinin
giymatini bilmok lazimdir. Bu funksiyalar uygun olaraq oris saplarma gor-
ginlik veran vo buraxan[s, (s)], oxluq [S,(¢)], asnek emologatirici[s, (s)]vo
batan mexanizmlerin[s, (#)] kinematik vo dinamik parametrlorindon asilidur.

Almmis (11) tenliyi dalgali asnak omologotirmads orig saplarnin slava
deformasiyasinin qiymstini toyin etmoays imkan verir vo qirilmalar
azaltmaq Ug¢lin miivafiq xotti sixliga malik orig saplar1 segmoyo sorait
yaradir. Toklif olunan metodika elastik sistemin diger sahslorindo do orig
saplarinin deformasiyasini hesablamagq tigiin istifads oluna bilar.
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OSAS NOTIiCOLOR

1. Coxasnakli toxucu masinlar1 vo fasilasiz parca amalogolmo prose-
sinin xiisusiyystlorino dair adebiyyat icmali aparilmigs vo parga omolo
gotirici mexanizmlarin tipik konstruksiyalar1 tohlil edilmisdir. Toxucu
masinlarinda keyfiyyatli parca istehsali proseslorino tosir gostoran amillor
miloyyon edilmisdir. Coxasnakli toxucu masinlarinda par¢a amoalagatirici
mexanizmlorin konstruksiyalarmin vo parc¢a amologolma prosesinin mithiim
xiisusiyyatlori agkar edilmigdir.

2. Toxucu maginlarinda elastik yiikloma sisteminin dinamik modelinin
islonmasi moasalasine baxilmig va aris saplarmin gorginliyinin doyigsmosinin
ganunauygunluglart todqiq olunmusdur. Elastik yiikloma sisteminin
xiisusiyyatlori aragdirilmig vo bu sistemo harokot vo gorginlik veran
mexanizmlorin konstruksiyalar1 analitik vo eksperimental todqiq olun-
musdur.

3. Oris oylaclori vo arig tonzimlayicilorinin xarakteristikalarinin
miiqayisasi aparmigdir. Parca omologatirici mexanizmin osas parametr-
lorinin toyin olunmasi iiglin yeni metodika islonmigdir. Coxasnokli toxucu
masinlarinda parca omalogatirici mexanizmin yeni konstruksiyasini yaradil-
mas iiglin asaslandirilmis tokliflor verilmisdir.

4. Coxasnokli toxucu masminda iki girisli rotor tipli parca omsolo
gotirici mexanizmds elastik yiiklomo sisteminin dinamik modelinin asas
parametrlorinin toyinin edilmasi {i¢iin yeni metodika toklif edilmisdir.

5. Elastik yiikloma sisteminds aris saplarmin harokat tonliklori yazilmig
vo tonliklorin baglangic vo mohdudiyyat sortlori miioyyon edilmisdir.
Elastik yiiklomo sisteminda arig saplarmin harakat tonliklori hall edilmisdir.

6. Aparilmig analitik vo eksperimental todgiqatlar osasinda nozeri
cohotdon asaslandirilmis va tacriibads reallagdirilmast miimkiin olan amali
toklif vo tovsiyslor hazirlanmigdir. Olde olunmus asas naticalor, irali
stiriilmiis miilahizolor toxuculuq istehsalinin somoaraliliyi veo buraxilan
mohsulun keyfiyyatini yiliksaltmak {igiin real imkanlar yaradir.
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Jasman Hospy3 orasl xagapos

Pa3paﬁoTRa METOAA MPOCKTUPOBAHUE IBY3aX0/ITHOI'0
TKaHeoﬁpasymmero MEXAaHU3Ma MHOI'03€¢BHbBIX TKAIIKHUX MAaIllMH

AHHOTAIHSA

JucceprannonHass pabora TOCBAIIEHA pPa3pabOTKE METoja IPOCK-
TUPOBAHUE J[BY3aXOJHOTO TKaHEOOPa3yIIEero MeXaHW3Ma MHOI03E€BHBIX
TKAIlKUX MAallMH ¥ Hay4YHO-OOOCHOBAHHBIX MPEUIOKEHUH U PEKOMEH-
anui.

B mepBoii riaBe paccCMOTPEHBI COBPEMEHHOE COCTOSHHE BOIpOCa,
OCHOBHBIC HATNPABJICHHUSI U METOABI Pa3pa0dOTKU JIMHAMHYECKOW MOJICIIU
JIBY3aXOJIHOTO TKAaHEOOPa3yOIero MexaHu3Ma TKAI[KUX MaIliH.

Bropasgs riaBa TOCBAILIEHA TEOPETUKO-METOJOJIOTHYECKUM TIOJIO-
KEHHUSIM Pa3pabOTKH JIMHAMUYECKON MOJIENU JBY3aXOIHOr0 TKaHeoOpa-
3YIOUIEr0 MEXaHu3Ma TKalKMX MalluH. YTOYHEHbl U OINPEAENIEHbI Pl
BR)KHBIX IMapaMETPOB JWHAMUYECKON MOJEIHM JIBY3aXOJHOTO TKaHeoOpa-
3YIOLIEro MEXaHU3Ma TKallKUX MalluH.

B TpeTneii ri1aBe paccMOTPEHbI OCOOCHHOCTH pPa3pabOTKH MeToja
MPOEKTUPOBAHUS AUHAMUYECKON MOJEIM Ha OCHOBE CUCTEMHOIO MOAXO0/AA.
N3znoxeHbl 0COOEHHOCTH HOBOWM KOHCTPYKIIMH TKaHEe()OPMUPYIOIIETO Me-
XaHU3Ma JJI MHOT'O3€BHBIX TKAaIlKux MamuH tuiia TMM. Onpeznenensl oc-
HOBHBIC MTapaMeTPhI MPUOOMHO IJIACTHHBI MHOTO3EBHBIX MAIIHH.

YerBepTas rijiaBa MOCBSIIEHA COCTABICHUIO M PEUICHUIO YPaBHEHUI
YOPYTOM JMHAMHYECKOM CHCTEMBI Ha OCHOBE OINPEIEIICHUS WU3MEHEHHU
HATSKEHUS HUTEHW OCHOBBI HA MHOTO3EBHBIX TKAalKMX MalIMHaX.
Y CTaHOBIICHBI TPENEIbHBIC HAPSHKCHUSI HUTSH OCHOBBI Ha TKaHE(OpMHU-
pYyIOLLIEM MEXaHWU3ME MHOI03€BHBIX TKAlKMX MallvH Tuna TMM.
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Elman Novruz oglu Jafarov

Working out methode project twostoped clothmake
mechanizme many of pharynx weave loom

Abstract

The dissertation work devoted work out methode project twostoped
clothmane mechanizme many of pharynx weave loom and sience —
grounded suggest and recomendations.

The first chapter reviews the modern direktions of development and
foundation direktions and methodes work out dinamical model twostoped
clothmake mechanizme of weave ioom.

The second chapter is dedicated to the theorethical methodolitical
suggestes work out dinamical model twostoped clothmake mechanizme
many of pharynx weave loom. Defined more precisely and definited in
rows of important parameters dinamicaly model twostoped clothmake
mechanizme many of pharynx weave loom.

In third chapter revewes the especially work out of methode projekt
dinamical model on base of sisteme of approach.Give an account of
especially new constraction of clothformed of mechanizme for many of
pharynx weave loom of type of TMM/ Definited the bases parameters surf
plate of the many of pharynx machine.

The fourth chapter dedicated make up and decision equations elastic
dinamical of sistem on bases definition changes of stretch of threads of
bases on many of pharynx weave loom. Established Ibmbt strain thread of
bases on clothmake mechanizme of many of pharynx machine of type of
TMM.
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